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Abstract. With the rapid development of the new energy vehicle industry, electric vehicles have 

subsequently appeared in front of the public and played an important role. As an emerging means 

of transportation, electric vehicles are very popular among people. This design deeply explores many 

aspects of electric vehicle chassis design, especially focusing on the design field of the elderly 

mobility scooter. This paper mainly carries out the following work: firstly, according to the national 

standards to select the parameters of the elderly mobility scooter, through the selected parameters to 

calculate the car's transmission ratio, hill climbing ability and range. Then we focus on the design 

of the chassis of the elderly mobility scooter, including the optimization of the suspension system 

and the frame. Finally, the rationality test of the elderly mobility scooter was carried out. 
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摘要: 随着新能源汽车产业的快速发展, 电动汽车随之出现在了大众的面前, 扮演了重要的角

色. 电动汽车作为新兴的交通工具, 深受人们喜爱. 本次设计深入探讨了电动汽车底盘设计的

多个方面, 特别关注于老年代步车的设计领域. 本文主要进行了以下工作: 首先根据国家标准

选取了老年代步车的参数, 通过选取的参数计算了汽车的传动比, 爬坡能力以及续航里程. 然

后重点进行了老年代步车底盘的设计工作, 包括其中的悬挂系统和车架的优化工作. 最后对

老年代步车进行了合理性检验工作. 

关键词: 电动汽车; 检验分析; 底盘设计; 结构优化 

0 引言 

随着全球老龄化问题的加剧, 老年代步车作为一种便捷, 低速的交通工具, 

在日常出行中得到了广泛应用 [1]. 然而, 现有的老年代步车底盘设计存在诸多

问题, 尤其是在安全性, 舒适性和成本控制等方面, 急需优化与改进. 底盘是整车

的支撑结构, 其设计不仅影响车辆的稳定性, 操控性, 还直接影响驾驶舒适度和

乘客的安全性. 因此, 本文通过深入分析老年代步车底盘的现有问题, 结合现代
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汽车底盘设计技术, 提出了一种基于结构优化和轻量化材料创新的设计方案, 旨

在提高底盘的整体性能 [2]. 

1 老年代步车总体设计及整体参数选取 

设计老年代步车底盘时, 需要综合考虑以下几个方面的需求, 确保其在安全

性, 舒适性和经济性等方面达到最优平衡. 

1.1 电动汽车优缺点分析 

电动汽车具有显著的成本效益和环保优势. 其运营成本低于燃油汽车, 电力

价格优势和较低的维护费用是主要原因; 同时, 电动汽车实现了零排放或近乎零

排放, 对环境保护意义重大. 然而, 电动汽车也存在明显的短板, 续航能力有限, 

难以满足长距离出行需求, 且充电设施普及程度低, 可靠性不足, 给用户带来诸

多不便. 

1.2 设计方案确定 

汽车总体设计是汽车研发的关键环节, 直接关系到汽车的综合性能, 外观尺

寸, 质量, 成本等. 老年代步车结构相对简单, 适合作为本次设计的研究对象. 设

计时需充分考虑消费者对外观, 空间, 舒适性和科技配置的需求, 同时兼顾材料

选择, 机械加工工艺等因素, 确保产品性能稳定, 可量产. 

1.3 电机功率, 电池配置及相关性能参数 

为保障老年人出行安全, 国家对老年代步车的速度, 功率和转速进行了严格

限制. 综合考虑, 选定额定功率 800W, 扭矩 5N·M, 转速 1500r/min 左右的电动 

机, 既能满足基本代步需求, 又能确保安全舒适. 

在电池配置方面, 锂离子电池因其高容量密度, 高输出能力和高充放次数等

优势被选用. 结合车型尺寸和载荷量, 选择额定输入端口值 25 伏特, 总容量 60 

安培的锂电池. 

根据国家规定, 老年代步车速度不大于 20km/h, 以此为基础计算传动比. 已

知车轮半径 r = 0.2m, 转速 n = 1500r/min, 通过公式 𝑉 =
0.377𝑛𝑟

𝑖𝑔𝑖0
 计算得出主减速

器和减速器的传动比. 

2 电动汽车底盘设计 

电动汽车底盘设计是整车设计中至关重要的部分, 直接关系到车辆的安全

性, 舒适性, 操控性以及动力性能. 与传统燃油汽车不同, 电动汽车由于动力系统

的不同, 底盘设计也具有其独特的要求. 电动汽车底盘的设计不仅要考虑车辆的

结构强度, 舒适性和操控性, 还要综合考虑电池的布局, 电动驱动系统的集成以

及车辆的轻量化设计等因素. 以下将详细介绍电动汽车底盘设计的主要内容与

关键技术. 
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2.1 转向系统的设计 

汽车转向系统的设计需要综合考虑多个方面, 包括系统的安全性, 稳定性, 

功耗, 运行效率和精度以及成本等. 转向系统由方向盘, 转向柱, 转向轴, 万向节, 

转向机, 转向节等六部分组成 [3]. 下图1 为转型系统的 CAD 设计图. 转向系统设

计材料选取为 Q235 钢, 它具有较高的屈服强度和抗拉强度, 这使得它在承受载

荷时能够表现出较好的稳定性和可靠性. 传动系统由离合器, 变速器, 传动轴, 主

减速器, 差速器和半轴等部分组成, 用于将动力总成产生的力转换为可利用的驱

动力, 并将发动机的动力传递给车轮, 实现车辆的驱动和运行 [4]. 

此外, 通过适当的防腐处理 (如涂层, 镀锌等), 可以进一步提高 Q235 钢的耐

腐蚀性能, 延长其使用寿命. 综上所述, Q235 钢材料具有优良的力学性能, 焊接

性能, 可塑性和加工性能以及较低的成本等优点, 广泛应用于各个领域. 电动汽

车电池组的布置需兼顾空间利用, 安全性, 舒适性, 制造成本, 维护便利性和整车

性能. 应将电池组布置在底盘下方, 以降低重心, 提升车辆操纵性和稳定性, 并做

好防护和散热措施. 

 
图1 转向系统结构图 

Fig. 1. Structure of steering system 
 

2.2 底盘材料与尺寸确定 

考虑到成本和综合性能, 选用 Q235 钢作为底盘材料, 横梁和纵梁由矩形钢

板焊接而成. 底盘制造过程采用铸造, 锻造, 焊接和组装等精密工艺, 确保底盘的

精度和可靠性. 车身总长 2649mm, 底盘长 2630mm, 整车宽度 1637 毫米, 底盘总
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宽度 1510 毫米. 预留长度用于安装防撞护栏和车身外壳等组件. 根据 AutoCAD 

的图纸先草绘出底盘的具体尺寸和形状, 利用拉伸等命令先生成底盘的主体框

架, 生成出车后架和前轮的悬架所需要的横梁, 如下图2. 

2.3 底盘优化设计 

底盘优化设计从轻量化, 刚度和强度, 耐久性和可靠性等方面入手. 通过合

理规划车身结构和内部元件, 优化悬挂系统和轮胎配置, 精确计算与模拟等策 

略, 实现车辆重心与质心的协调, 提升车辆稳定性和操控性. 

动力传动系统布局应遵循紧凑合理, 安全, 高效, 舒适, 易维护的原则. 选取

适宜动力系统, 优化传动路线, 减少振动和噪音传递, 预留维修空间, 确保车辆性

能优良, 安全可靠. 

车架作为底盘骨架, 采用高强度, 轻质材料, 并通过有限元分析软件进行模

拟仿真和优化, 提高车架的强度与重量比. 在底盘后侧增加一双安全轮, 有效降

低车辆后翻风险, 提高行驶安全性. 

 

图2 完整底盘装配图 

Fig. 2 Chassis assembly 

diagram 
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3 老年代步车合理性检验 

3.1 车辆稳定性实验 

车辆稳定性实验在环形测试场进行, 以 10km/h 的速度在双扭线上行驶, 记

录方向盘转矩, 转角和车速等数据. 在湿滑道路条件下, 汽车的稳定性会有所减

弱. 尤其是在急剧加速或紧急制动时, 汽车的侧滑现象更为显著. 在不平坦道路

上, 尽管车辆的舒适度受到一定程度的影响, 但整体稳定性依然保持良好. 总体

来看, 老年代步车的底盘构造在确保低速行驶平稳性方面表现出色, 然而, 在高

速行驶和极端路况下, 该车型的稳定性仍有待加强. 在未来的设计优化中, 应当

着重关注提升汽车在高速运行及复杂道路环境下的稳定性表现. 

3.2 汽车平顺性实验 

运用 Python 编程进行平顺性实验模拟, 建立车辆模型和数学模型, 定义路

面不平度, 求解动力学方程并对结果进行分析. 实验发现, 低速行驶时悬挂系统

能有效缓冲路面冲击, 但高速行驶时平稳性下降, 建议调整减震器阻尼系数和悬

挂系统刚度, 增强轮胎缓冲能力. 程序运行结果如下图3. 

 
图3 程序运行结果 

Fig. 3. Program operation results 
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3.3 安全性实验结果总结 

安全性实验表明, 老年代步车底盘在大部分情况下安全性较高, 干燥路面制

动性能良好, 湿滑和不平路面性能略有下降但仍可接受, 转向系统响应符合老年

人群需求. 此外, 转向系统的响应速度和准确性也符合老年人群的要求, 从而提

高了车辆的安全性能. 基于产品设计服务于用户的使用体验, 对于用户行为进行

科学的量化分析 [5]. 研究结果为老年人步行车底盘的安全性提供了实证依据, 

从而为今后的设计改进和产品升级提供了重要参考. 

4 结束语 

本项目拟以电动汽车中的老年代步车作为研究对象, 通过初步的市场调研, 

结合文献资料, 确定车辆的尺寸和性能参数, 并依据这些尺寸和性能参数, 选择

适合于电动汽车的驱动结构, 并在此基础上, 进一步确定车辆的构型与空间布 

置. 

本次设计为汽车和底盘设计领域的研究和实践提供了有价值的参考, 特别

是在电动汽车和老年代步车的设计方面, 具有重要的指导意义. 
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Abstract. The purpose of this paper is to design a fresh orange juicer for squeezing juice to meet 

consumer demand for high quality juice and to improve production efficiency and product 

competitiveness. Through market research and consumer demand analysis, the key features and 

functions that a fresh orange juice machine should have are identified, including efficient juice 

squeezing, easy cleaning and small footprint. This paper analyzes the overall structure of the 

squeezing device of the fresh orange juice machine, including the selection of the motor part, the 

analysis of the transmission system, the analysis of the squeezing device, and then determines a 

scheme. Then the design and calculation of the transmission device belt drive, followed by the 

design and calculation of the transmission device reducer, and then the design and calculation of 

other parts of the transmission device, including the selection of the coupling, and the design and 

calculation of the drive gear set. Finally, the finite element strength checking and analyzing of the 

juice squeezing device is carried out. 

Keywords: Fresh orange; Juice squeezing device; Mechanism design; Strength checking 
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摘要: 本文旨在设计一种挤汁的鲜橙果汁机, 以满足消费者对优质果汁的需求, 提高生产效率

和产品竞争力. 通过市场调研和消费者需求分析, 确定了鲜橙果汁机应具备的关键特性和功

能, 包括高效挤汁, 易清洁和占地面积小等. 本文对鲜橙果汁机挤汁装置进行总体结构的分析, 

包括电动机部分的选择, 传动系统的分析, 挤汁装置的分析, 进而确定一个方案. 然后对传动

装置带传动进行设计计算, 再接着对传动装置减速器进行设计计算, 再然后是对传动装置的

其他零部件进行设计计算, 包括联轴器的选择, 以及驱动齿轮组进行设计计算. 最后是对挤汁

装置进行有限元强度校核分析. 

关键词: 鲜橙; 挤汁装置; 机构设计; 强度校核 

0 引言 

橙类水果以其鲜艳的色泽, 独特的风味和丰富的营养价值而受到消费者的

喜爱 [1]. 随着物质生活水平的不断提升, 以及橙子种植技术的革新, 社会对于橙

汁的需求量也在不断上涨 [2;3]. 但橙汁获取的技术却一直停滞不前, 出汁率和果

汁质量不尽人意, 影响了果汁机产业规模化发展. 为改变现状, 提高出汁率和加

强果汁质量, 鲜橙果汁机的技术问题亟待解决. 
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针对鲜橙榨汁机的操作机制, 结合对榨汁螺杆和过滤组件关键部分的深入

研究, 我们致力于开发一套适宜的整机结构参数和机构装配工作参数. 这一设计

宗旨是为了优化果汁的提取效率. 设计内容涵盖了设备的外观尺寸, 传动机构, 

过滤机制等关键方面, 目的是确保该设备在实际操作中能够实现最高标准的效

能和产出. 

1 鲜橙果汁机挤汁装置的原理 

 
图1 挤汁结构三视图 

Fig. 1. Three views of the squeezing structure 
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图2 挤汁结构结构简图: 

1 – 电动机; 2 – 皮带; 3 – 减速器; 4 – 联轴器; 5 – 进料口; 6 – 螺杆; 7 – 筛筒; 

8 – 出料槽; 9 – 出汁斗; 10 – 机架 

Fig. 2. Sketch of the structure of the squeezing structure: 

1 – motor; 2 – belt; 3 – reducer; 4 – coupling; 5 – inlet; 6 – screw; 7 – sieve; 

8 – discharge chute; 9 – juice hopper; 10 – Frame 
 

该机构利用电动机 1 带动皮带 2 驱动减速器 3, 通过联轴器 4 连接减速器 3 

和螺杆 6, 使螺杆 6 旋转推动原料前进, 最终通过筛筒 7 将果汁和果渣分离, 最后

由出汁斗 9 排出果汁以及由出料槽 8 排出果渣. 

首先, 电动机 1 是整个系统的动力来源, 通过皮带 2 传动将动力传递给减速

器 3. 减速器 3 的作用是降低电动机 1 的高速转动, 使输出转速适合螺杆 6 的工

作要求. 同时, 减速器 3 能够增加输出扭矩, 使螺杆 6 能够更好地压榨原料. 联轴

器 4 用于连接减速器 3 和螺杆 6, 并起到传递动力的作用, 同时也可以起到减震

和缓冲的作用, 保护机器的正常运行. 

进料口 5 是夹持机构将原料放入挤汁机构的位置, 进料口 5 下方是螺杆 6 

的压榨区域. 当原料进入压榨区域时, 螺杆 6 开始旋转推动原料前进. 螺杆 6 的

设计使得原料被紧密压实, 并在螺杆 6 和压榨区域之间形成高压区域, 从而破裂

原料的细胞壁, 使得果汁被释放出来. 

螺杆 6 的旋转推动原料向前移动, 同时使得果汁通过螺旋空隙流向筛筒 7 

的位置. 筛筒 7 的设计通过控制孔径大小, 可以让果汁流过, 而较大的果渣则被

阻挡下来. 这样就实现了果汁和果渣的分离. 分离后的果汁通过筛筒 7 进入出料

槽, 再通过出料斗 9 排出. 
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机架 10 是整个挤汁机构的支撑结构, 承载着各个部件的重量, 并提供稳定

的工作平台. 机架的设计和制造要求可以确保整个挤汁机构的结构稳固, 坚固, 

并且能够持久耐用. 

螺杆是该挤汁机构的核心部件, 以下是关键部件螺杆 6 的介绍. 

 

图3 螺杆位置图 

Fig. 3. Screw 

position diagram 

 

挤汁机构中的螺杆是专门设计来适应柑橘类水果的榨汁需求. 螺杆通常由

食品级不锈钢制成, 以确保榨汁过程的卫生和安全. 螺杆的设计通常包含特定的

几何形状, 比如螺旋槽或螺纹, 这些设计有助于在旋转时对橙子施加均匀的压 

力, 从而有效地提取果汁. 螺杆的螺距和直径会根据橙子的大小和形状进行优 

化, 以实现最高的出汁率和最小的果肉浪费. 为了提高榨汁效率, 挤汁机构还可

能配备有预切割或预压碎功能, 这有助于在螺杆挤压之前释放更多的果汁 [4]. 

挤汁机构利用旋转的螺杆连续挤压原料, 分离出固体和液体. 螺杆设计多 

样, 可以根据原料特性和压榨效率要求来定制, 涉及螺纹直径, 形状和螺距等因

素. 等直径适用于均匀压力, 变直径适用于不同阶段的压力需求; 连续螺纹适合

均匀压榨, 间歇螺纹适合阶段性压榨; 螺距可调以适应不同压力. 

本设计采用可调直径和螺距的间歇式螺杆, 适应不同阶段的压榨需求. 螺杆

螺旋线分为四个功能区: 第一区负责输送原料, 第二区进行预压缩和初步提取汁

液, 第三和第四区通过增强压缩作用进一步挤压原料, 提取更多果蔬汁. 第四区

特别设计以增加压力, 提高果汁产量和提取率, 确保压榨过程高效且适应性强. 

2 鲜橙果汁机挤汁装置的结构设计 

2.1 电机的选型 

鉴于该螺杆组件主要承担压榨功

能, 因此其设计转速相对较低, 以确保

压榨效果的最大化. 在确定适宜的螺

杆转速时, 我们借鉴了榨油机械, 油脂

加工设备以及食品工业中榨汁机械的

转速参数和操作特性 [5]. 通过对比分

表1 电机的型号和参数 

Table 1. Motor types and parameters 

方案 电动机型号 额定功率 同步转速 满载转速 

1 Y80M1-2 0.75 3000 2830 

2 Y80M2-4 0.75 1500 1390 
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析, 选定了符合压榨工艺要求的螺杆转速, 旨在实现高效能转换与物料的温和处

理. 

在传送比合适范围内, 设带传动的传动比范围 i = 2~4, 设减速器的传动比

范围 i = 5~10, 则合理的总传动比范围为 i = 10~40, 故转速的可选范围: 

(10~40) × 150 = 1500~6000r/min. 在这一范围内合适的有 1500r/min, 

3000r/min 转速的发动机, 本领域中有几种合适的发动机类型, 以下技术参数可

互换, 如表1 所示. 

2.2 机械传动装置的设计 

选定的电动驱动装置在满负荷运行时的转速, 与工作机械的主轴转速之间, 

可以计算出传动系统的综合传动比。这一计算过程涉及对电动驱动单元的额定

转速与工作机械所需转速之间的比例关系进行定量分析，从而确定传动装置的

总传动比。具体的计算方法和得出的传动比数值，将详细阐述如下: 

i =
nm

nw
=

1390

150
= 9.3      (1) 

 

在计算机上完成对传动系统的总传动比的计算之后, 应合理地将传动比分

配至各个传动级别, 旨在减轻传动系统的负载并提升传动精度. 在进行各级传动

比的分配时, 需要综合考虑以下几个关键因素: 首先, 选择适宜的传动级别; 其 

次, 应简化重量控制流程, 确保每种传动装置的尺寸与其传动比相匹配; 同时, 还

需考虑传动过程中可能出现的干扰和噪声问题. 此外, 应避免传动比分配不当导

致的性能下降. 基于上述考虑, 对于 V 带传动系统, 推荐的传动比为3; 而对于减

速装置, 则建议采用 5 的传动比. 

2.3 联轴器的选用 

在评估挤汁机构的运行环境及其实际工作条件时, 一个关键因素是自转轴

向位移的产生. 为了适应两轴之间的相对偏移, 移动式联轴器被设计来接受并补

偿这种偏差 [6]. 因此, 选用了一种可移动的联轴器, 即横向滑动联轴器, 用以调

整和补偿两轴间的轴向, 径向和角向偏移. 该横向滑动联轴器由两个半联轴器组

件和一个滑动元件构成. 在横向滑动联轴器的两侧, 垂直布置的凸缘和十二个连

接器的凹槽共同形成一个运动副, 该运动副通过一个滑块与两个旋转轴相连, 在

轴的旋转过程中, 有效补偿径向位移. 联轴器的设计允许一定的轴向位移偏差 (

例如, 联轴器允许的最大轴向位移为 Y0.04d, 其中 d 为联轴器的直径, m 为单位

), 以适应运行中的高负载要求. 然而, 由于偏心旋转可能导致的离心力, 横向滑

动联轴器不适用于高速运转, 以减少滑块的径向位移. 此外, 在相对运动期间, 联

轴器的传动效率会有所提高, 因此必须定期进行润滑, 以确保其正常运行和延长

使用寿命. 

2.4 带传动的设计计算 

带轮尺寸设计 
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取计算小带轮的轴孔直径, 小带轮与电动机相连接, 所以取 d = 28mm. 

d1 = (1.8  ~2)d = (1.8  ~2) × 28 = 49.4mm~56mm   (2) 

 

取 d1 = 50mm. 

小带轮的宽度及直径计算: 

B = (Z − 1)e = 2f = (3 − 1) × 15 + 2 × 9 = 48mm   (3) 

 

当B < 1.5d时, L = B, 因为所得结果不小于, 所以 

L = (1.5~2)d = (42~56)mm    (4) 

 

故取 L = 56mm; 

D1 = D + 2h = 112 + 2 × 2.75 = 117.5mm   (5) 

 

 
图4 小带轮示图 

Fig. 4. Illustration of a small pulley 
 

由于大滑轮轴孔的直径, 与主动轴连接的大滑轮的轴的孔, 直径与主动轴的

孔直径相同. 

故取 d = 50mm. 

d1 = (1.8~2)d = (1.8~2) × 50 = 90mm~100mm   (6) 

 

故取 d1 = 90mm. 

2.5 螺杆的设计计算 

(1) 螺杆的尺寸设计 
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该挤汁机构通过其旋转的螺杆对物料进行连续挤压, 实现固液分离. 螺杆的

设计根据物料特性和压榨效率要求, 可通过科学分类方法进行多样化设计. 螺杆

的分类涉及螺纹直径, 形态和螺距等参数, 其中等直径和变直径设计适用于不同

的压力需求, 连续和间歇螺纹形态适应均匀和阶段性压榨, 等螺距和可变螺距设

计则允许在压榨过程中调整压力 [7]. 

本设计综合考虑加工对象特性, 采用间歇式螺杆, 其直径和螺距均可调整, 

以适应不同阶段的压榨需求. 螺杆的螺旋线被设计为四个连续的功能区, 第一阶

段负责物料的输送, 第二阶段进行预压缩和初级汁液提取, 第三和第四阶段则通

过连续增强的压缩作用, 实现更深层次的物料挤压, 从而有效提取果蔬汁. 第四

阶段特别设计以增加压力, 进一步提高果汁的产量和提取率, 确保整个压榨过程

的高效性和适应性. 

 
图5 螺杆设计简图 

Fig. 5. Screw design sketch 
 

螺杆转速的确定: 由于螺杆的工作性能属于压制类, 故螺杆转速较低. 参考

榨汁机和果汁机, 决定选用. 经计算得出取螺杆螺旋送料的断面大径. 

(2) 螺杆的材料选取 

螺杆作为该挤汁机构的核心组件, 承担着物料输送和压榨的关键作用. 该部

件通常采用 304 不锈钢材料制成, 以确保其具备优异的耐腐蚀性能和卫生安全

标准, 同时满足食品加工行业的严格标准 [8]. 螺杆的制造过程涉及精密加工技

术, 确保其几何尺寸和表面光洁度达到设计要求, 以优化压榨效率并延长使用寿

命. 通过这种精心设计和制造的螺杆, 挤汁机构能够高效地完成物料的固液分离

, 提取出高质量的橙汁. 

根据前面的计算结果, 我们得到了螺旋轴在外部载荷影响下的应力分布图 

(见图6), 位移分布图 (见图7) 以及应变分布图 (见图8). 进一步的应力分析揭示了

螺旋轴的应力集中区域位于轴的两端, 其中最大的应力值达到了 334.1 兆帕. 考

虑到材料的屈服强度为 205 兆帕, 我们采用了 2.0 的安全系数, 据此计算出该结
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构的允许应力值为 392.5 兆帕, 这一数值高于实际测得的最大应力值 334.1 兆 

帕. 基于这一分析, 我们可以得出结论: 所设计的结构输出轴在强度方面满足了

项目的设计标准和使用需求. 

 
图6 螺旋轴应力云图 

Fig. 6. Spiral shaft stress map 
 

 
图7 螺旋轴位移云图 

Fig. 7. Screw Shaft Displacement Cloud 
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图 8螺旋轴应变云图 

Fig. 8. Spiral shaft strain cloud 
 

3 结束语 

针对传统的手工去皮挤汁方式费时费力, 且存在劳动力成本高和招募工人

困难的问题, 现有的自动去皮挤汁机虽然能提高效率, 但难以稳定控制分离质 

量. 因此, 结合自动夹持原理与自动挤汁机相结合, 是当前研究的趋势. 然而, 已

有的自动去皮挤汁机结构庞大且不适合中小型商户使用. 基于此, 我们研究设计

了一种横向传送带夹持输送全自动去皮挤汁一体化鲜橙果汁机, 旨在解决传统

方式的劳动强度大, 效率低下和自动机无法稳定控制分离质量等问题. 

针对现有鲜橙果汁机的原理和相关机构进行分析, 并设计出一种新型设备, 

采用榨汁螺旋, 过滤器, 果汁收集器和清洗系统等工作原理, 能够实现高效率, 低

耗能的果汁提取. 进一步地, 通过应用理论建模与系统分析等先进技术手段, 我

们完成了对关键组件以及整体机械结构参数的精确确定, 并执行了深入的设计

工作与性能提升. 
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